Cours du 15.03.2021 MATIN
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Base génératrice de ‘R => contient au moins une famille libre
de N vecteurs, pas nécessairement orthogonaux ni de longueur
1

Famille libre : aucun membre de la famille ne peut s'écrire comme
combinaison linéaire des N-1 autres vecteurs.
C'est le cas si la SEULE solution de |'équation suivante est
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Définition d'une DROITE (2D):

Pour définir une droite en 2D il nous faut
- 2 points

- Une direction et point
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Tout point sur la droite s'écrit comme
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X Estappelé le "vecteur directeur" qui engendre la droite.

On peut donc transformer |'équation "vectorielle" ci-
dessus en systeme d'équations
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Ce sont les équations paramétriques de |a droite d.
Le paramétre est  J}. .

N'importe quel point sur la droite d vérifie les équations
paramétriques pour un certain .

Autrement dit, si un point Hest sur la droite d, alors il existe un
A tel que les équations paramétriques soient vérifiées.

Dans le monde des "fonctions" vous avez siirement vu
qu'une droite s'écrit de la forme
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On peut retrouver une seule équation a partir des équations
paramétriques !!!
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Transformons ce systeme en une seule équation, en
isolant le paramétre /.
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L'équation ci-dessus s'appelle I'équation cartésienne de
la droite d.

TOUT point sur la droite d vérifie I'équation cartésienne.
Autrement dit, pour vérifier si un point est sur une droite
ou non, il suffit de vérifier si son équation cartésienne
vaut 0 ! Si oui, le point est sur la droite, si NON, il n'est
PAS sur droite !



